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Foreldsningar

Sekvensstyrning: Funktionsdiagram, Grafcet.

Grundlidggande reglerteori i diskret tid.

Modellering. Design av regulatorer.

Framkoppling frén referenssignal. PID-regulatorn.

PID-regulatorn. Implementering av regulatorer.

Regulatorer i drift. Olinjara regulatorer.

Regulatorstrukturer.

Regulatorstrukturer. MPC: Grundprincip, problemformulering.
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MPC: Problemformulering, referensféljning, |-verkan.

MPC: Stabilitet.
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Gastforelasning
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MPC: Tolkningar. Sammanfattning.
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Regulatorstrukturer
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Multivariabel reglering

Hittills i kursen: System med en insignal och en utsignal (utom i
sekvensstyrningsavsnittet).

Nu: Flera in- och/eller utsignaler.

Denna och ndsta féreldsning: N&gra vanliga regulatorstrukturer. . .
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Framkoppling frén stérning
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Idé: Om man kan mita en storning separat sd kan man framkoppla frén den.

Fordel: Man borjar motverka en storning redan innan den syns i utsignalen.
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Se upp med:

® Dalig noggrannhet i stérningsmatningen

® "Storningar” som egentligen beror pa y(t): v(t) = M (p)y(t) + w(t)

(framkopplingen blir da en extra aterkoppling)
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Kaskadreglering

Idé: Utnyttja en extra matning i en inre snabb reglerloop. Kan anvdndas nar
systemet har en insignal och tv§ utsignaler.

Fordel: Storningar pa in- eller utgdngen till G2 kan tas omhand snabbare.
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Tumregel: Gor den inre (sekundéra, slav-) reglerkretsen cirka 5-10 g&nger
snabbare 4n den yttre (primara, master). Trimma forst den inre kretsen och
sedan den yttre.
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Se upp med:
® Dilig noggrannhet i mitningen av z(t)
® Integratoruppvridning i F; om u blir mattad (skicka information om
mattningen frén F; till F)
® Problem med manuell styrning om man glémmer att deaktivera F
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Kvotreglering

Idé: Se till att kvoten mellan tvd processvariabler fér ett dnskat véarde.

Fordel: Ger en |6sning p& det vanliga kravet att ett férhdllande mellan tvé
storheter ska vara konstant.

Rekommenderad l6sning (i de flesta fall):
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Mitthallningsreglering
Idé: Utnyttja tva olika aktuatorers egenskaper for att styra ett system.
Fordel: Kan f& snabb reglering i ett stort arbetsomréade.
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Kan anvindas nar systemet har tvd olika insignaler och en utsignal.
(Typiskt: u; snabb men med begrinsad kapacitet, us l&ngsam men med
storre kapacitet)

Se upp med:
® Tecknet pad Fy
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Sammanfattning

Regulatorstrukturer:

Framkoppling fr&n storning

Kaskadreglering

e Kvotreglering

Mitthéllningsreglering

(Split-range-reglering)
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