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Ma&l med reglering

Mal:
® stabilisering
o referensfoljning (G. =~ 1)
® storningsundertryckning

e kinslighetsfunktionen S ska vara liten (systemstérningar)
e komplementéra kanslighetsfunktionen T ska vara liten (mé&tstorningar)

® T ska vara liten av robusthetsskal (modellfel)
Dessutom: S 4+ T =1, styrsignalen &r begransad

Motstridiga krav!
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Frihetsgrader

Regulator med en frihetsgrad:
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Frihetsgrader. ..

Regulatorer med tva frihetsgrader:
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Designprinciper

Ett sitt att karakterisera ndgra av de vanligaste metoderna for reglerdesign
ar att dela in dem i féljande kategorier:

Polplacering (antingen m.h.a. Sverféringsfunktioner eller med
tillstdndsmodeller)

Kretsformning (t.ex. lead-lag-reglering, H.-reglering och liknande
metoder, quantitative feedback tuning (QFT))

Forkortningsbaserade metoder (t.ex. direkt beridkning av regulator
utifrén onskat G, regulatorer med intern modell (IMC), framkoppling)

Optimeringsbaserade metoder (t.ex. linjarkvadratisk reglering (LQ),
modellbaserad prediktionsreglering (MPC), optimal styrning)
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IMC: Val av Q

Tips p& hur @ kan véljas i n3gra olika fall:
G har fler poler dn nollstallen: Valj

1
QW) = T E a0

dar n 3r valt s& att @Q blir realiserbar. (T, > slutna systemets
bandbredd)
G &r ett icke-minfassystem (G innehéller faktorn (—8s + 1):

(a) Bortse frén (—8s+1) d3 Q ~ 1/G bildas.
(b) Ersitt (—8s+ 1) med (Bs+ 1) d& Q =~ 1/G bildas.
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IMC: Val av Q. ..

G innehiller en tidsfordrdjning (G innehaller faktorn e L)

(a) Bortse fran e™*L da Q =~ 1/G bildas.
(b) Approximera e™** med

—sL 1—SL/2

© T irsL2

och gér som i fall 2 (icke-minfas) d& @ ~ 1/G bildas. Anvand eventuellt
samma approximation i regulatorns interna modell.
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Sammanfattning

® Regulatorer med interna modeller (IMC)

® Dodtidskompensering (smithprediktorn)
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