Forsattsblad till rapport for Lab 3
Industriell Reglerteknik, TSRTO07

Nedanstaende lista ska anvéndas for att kontrollera rapporten innan inlamning.
Uppgift 1
e Redogorelse for MPC-regulatorns inverkan pa systemets insvangningsforlopp.

e Insvingningstider for det 6ppna och det slutna systemet.

Utsignalerna for det 6ppna systemet.

Styr- och utsignaler for det slutna systemet.

Regulatorparametrarna N, @1 och @5 samt styrsignalbegransningarna.
Uppgift 2

e Redogorelse for hur néra referensen utsignalerna kom.

Forklaring av varfor regulatorn inte nar referensvérdena.

Forklaring av vad regulatorn optimerar.

Optimeringsproblemet skrivet pa standardform.

Styr- och utsignaler for det slutna systemet.

e Regulatorparametrarna N, ()1 och ()2 samt styrsignalbegransningarna.
Uppgift 3

e Harledning av den utokade modellen.

e Forklaring av vilka vikter som bést undertrycker stérningar och varfor.

e Styr- och utsignaler for de tva olika valen av vikt pa avvikelserna.

e Regulatorparametrarna N, ()1 och Q2 samt styrsignalbegransningarna.
Allméant

e Rapporten uppfyller de riktlinjer som anges i Appendix B i lab-PM.

Viintygar att vi efter bésta formaga utformat rapporten i enlighet med ovanstaende
markerade punkter.
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