BILAGA: Utdrag ur formelsamlingen for TSDT18,84 Signaler och System

Beteckningar, signaldefinitioner och nyttiga samband
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[ )3 ~)di=p(7) S(at)= ﬁa(z)
t .
Tidskontinuerligt enhetssteg u(t) = _‘[Q(S(T)dr = { (1)” iig
L t>0
1, >0 B )
Alt. uo(t)Z{ o r<0’ ult)=1 0.5 =0
0, t<0
Tidsdiskret enhetsimpuls o [n] _ Lon=0
0; n#0
Ly N L nz0
Tidsdiskret enhetssteg u[n] = m§o5[m:| —{ 0 ne-1
B = L nx1 vanlig anvéndn:
uo[n]=u[n-1]= 0; n<0 uy[-n]
-1, t<0
Signumfunktionen sgn(t) = u(t)— u(—t) =5 0; =0
1, t>0
L |4<0s
Enhetsrektangeln H(Z) = rect( )= %; |t| =05
0; |{>05
1-24: |4<}k
Enhetstriangeln A(t) = ! t| =2
0; |t| 1

BILAGA: Utdrag ur formelsamlingen for TSDT18,84 Signaler och System

Sinc-funktionen

Principalvirde

Geometriska serier/summor

Primitiva funktioner

Trigonometriska samband
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(Anm: Len del litteratur kan sinc(+) beteckna sinc, (-))

odefinierad; =0
pv{@}= /(1)

t —Z t#0
t

Sinc(t) = (sincN = Normerad sinc)

San=— d<1

m=0 I-a

iamzakvi, |a|<1

m=k

n—k+1

n
l-a

Zam =alf _

m=k I-a

(déir n—k+1= antal termer i summan)

at

It -e" dt=/Partiell integration/ =e—2(at - 1)
a

1 1 t
J. 3 2cit:—-arctan —
a” +t a a

e = cos(¢)+jsin(¢)

. .
e /" =(e

+
~.
§
—_
=
Il
|
—_
~—z

n
n L
e,jnzfr =(e,j2ir) =1

Cos

—

a+ﬁ)=cosa-cosﬁ—sina~sinﬁ

sin((x + /3) =sina-cos B +cosa-sin



BILAGA: Utdrag ur formelsamlingen for TSDT18,84 Signaler och System

Tidskontinuerliga signaler

e Fréin dirac-impulsens definition: x(t) = T x(r)5(r— r)dr

—oo

Fourierserieutveckling av en Ty-periodisk signal x(t):

x(1) = Co+icn'005(nwot+6n) = i D, -, dar w0=2T_”

n=1 n=—oo 0

1 .
Signalens komplexa fourierseriekoefficienter: D, = — f x(t)e et gy

OTO

Fouriertransformen av en tidskontinuerlig signal x(t):

Fx)}=x(w)= T x(t) e dt

—oo

Inversa fouriertransformen av X (a)):

FHX()}=x(= # T X(w)e™ dw

Dubbelsidiga laplacetransformen av en tidskontinuerlig signal x(t):

=

s {x(t)} =X, (s) = J x(t)eist dt

—oo

Enkelsidiga laplacetransformen av en tidskontinuerlig signal x(t):

4 {x(t)} =X, (s) = J x(t)e_‘” dt

0-

Inversa laplacetransformen av X (s):
O+ joo
()= {5 [ (s)e" as

O—je
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Tidsdiskreta signaler

oo

En tidsdiskret signal x[n:l kan uttryckas som x[n] = Z x[m]é'[n —m]

m=—oo

Fouriertransformen av en tidsdiskret signal x[n]:

f{x["]}=){[9]= i xl:n]e—jﬂn

n=—o0

Inversa fouriertransformen av X [Q]:

Fx[Q]}=+[n]- ﬁj x[Q]e o

Dubbelsidiga z-transformen av en tidsdiskret signal x[n]:

ZH{X["]}: Xy [Z] = i x[njz‘”

n=—oo

Enkelsidiga z-transformen av en tidsdiskret signal x[n]:
Z {x[n]} =X, [z] = %x[ﬂ]zf"

Inversa z-transformen av X [z]:

x[n]z z! {Xn[z]} = %j(igXH[z]Zn—l dz



